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4. А г р е г а т ы  п р и т о ч и о -  р е ц и р к у л я ц и о н н ы е  т и п а  AUP

(Д А Л Е Е  И М Е Н У Е М Ы Е - А Г Р Е Г А Т Ы )  С Э Л Е К Т Р О Д В И Г А Т Е Л Я М И  МА 

Н А П Р Я Ж Е Н И Е  v  ЗВ О  О Б ЧАСТИ У П Р А В Л Е Н И Я  И СИЛОВОГО  

Э Л Е К Т Р О О Б О Р У Д О В А Н И Я  Х А Р А К Т Е Р И З У Ю Т С Я :

*) НАБОРОМ МЕХАНИЗМОВ ( СМ. ЛИСТ*)’, 

г) МОЩНОСТЬЮ ЭЛЕКТРО ДВИГАТЕЛЕЙ МЕХАНИЗМОВ 

(СМ. Т АБА (, ЛИСТ г У,

j) ТРЕЬО БАНИ ИМИ К УПРАВЛЕНИЮ (СМ. П.П 2.4,2.2)

8 КАЖДОМ КОНКРЕТНОМ СЛУЧАЕ УКАЗАННЫЕ 

ХАРАКТЕРИСТИКИ м о гут  в с т р е ч а т ь с я  б р азл и ч­

ных КОМБИНАЦИЯХ.

I К р а т к а я  х а р а к т е р и с т и к а  о с н о в н ы х

Т Е Х Н И Ч Е  С К И Х  Р Е Ш Е Н И Й . *

U Схе м ы  э л е к т р и ч е с к и е  п р и н ц и п и а л ь н ы е  

УЯ Р А О Л е н и я  п р е д у с м а т р и в а ю т  ( а н а л о г и ч н а  

СХЕМАМ Б Т К НОВЫХ МАТЕРИАЛАХ ДЛЯ 

ПРОЕКТИРОВАНИЯ 90lt-02 - 45.95, 90*4- 02- 5*4. 87):

4) тр и  в и д а  у п р а в л е н и я :

ДИСТАНЦИОННОЕ *3 ДИСПЕТЧЕРСКОГО ПУНКТА 

ИЛИ из О БС АУЖИВ АЕ МО ТО БОМЕ.ЩЕНИЯ (ЭТОТ 

ВИД УБРАБАЕНИЯ МОНЕТ ИЕ HP Е ДУСМ АТРИВАТЬОН)*, 

М естное с б л о к и р о в а н н о е  со щ и т а  у п р а в л е ­

н и е  АГРЕГАТОМ’,

ОПРОБОВАНИЕ КНОПКА МИ, РАС ПО КОНЕЧНЫМИ 

1 МЕХАНИЗМОВ (ДЛЯ ПРОИЗВОДСТВА ПУСКОНАЛА­

ДОЧНЫХ И РЕМОНТНЫХ РАБОТ)]

^С И Г Н А Л И З А Ц И Ю  ( Б МЕСТНОМ И ДИСТАН­

ЦИОННОМ РЕЖИМАХ) РАБОЧЕГО  Н АВАРИИИО- 

ГО СОСТОЯНИЯ АГРЕГАТА)

3) ABTQM  А Т И Ч Е С Н О Е  В К Л Ю Ч Е Н И Е  РЕЭЕРБ- 

НОГО ВЕНТИЛЯТОРА ПРИ АВАРИЙНОМ 

ОСТАНОВЕ РАБО ЧЕ TOV

*«) П У С К  в е н т и л я т о р а  к а к  п р и  о т к р ы т о м ,

ТАК И П Р И  З А К Р Ы Т О М  П О Л О Ж Е Н И И  К Л А П А Н А  Н А Р У Ж ­

Н О Г О  В О З Д У Х А

5) ЗАЩ И ТУ ВОЗДУХО НАГРЕБАТ ЕЛЯ ОТ BAMtP- 

ЗАНИ Я,

О) СОЧЕТАНИЕ СО ОХЕМАМИ*.

РЕГУЛИРОВАНИЯ, ПРЕДУСМОТРЕННЫМИ Б

р а з д е л е  „  А ктом  а т и б а ц н я Ч воЦ- 02-38.b8\ а т а н  же 

оо с х е м а м и  РЕГУЛИРОВАНИЯ, ПРЕ ДУОМ0ТРЕН- 

НЫМИ ТИПОВЫ М И МАТЕРИАЛАМИ ДЛЯ ПРОЕК­

ТИРОВАНИЯ 90*4- 02-29.86, 90*4-02-39.87;

У П Р  А Б Л Е  и и я  В Ы Т Я Ж Н Ы М И  BE И Т С Н С Т Е  М А М  И *,

Д И  С Т А Н Ц И О Н Н О Г О  У П Р А В Л Е Н И Я  К С И Г Н А Л И З А Ц И И  
( К А К  Н А  Б А З Е  Т Е Л Е М Е Х А Н И Ч Е С К И Х  У С Т Р О Й С Т В ,
ТАК Н ЬЪЪ НИХ, СМ. ОТР €7-70, АЛЪБ0М1)\ 

ПРОТИВОПОЖАРНОЕ АВТОМАТИКЕ, 

t )  СООТВЕТСТВИЕ ТРЕБОВАНИЯМ, ПРЕДЪЯВЛЯЕ­

МЫМ К УП РАВЛЕН И Ю  АГРЕГАТАМИ, РАСПОЛОЖЕН­

НЫМИ КАК Б ОТДЕЛЬНЫХ ПОМЕЩЕНИЯХ (ВЕНТИЛЯ­

ЦИОННЫХ КА М ЕР АХ^, ТАН Н ВНЕ ИХ.

2.2. О ДОПОЛНЕНИЕ Н РЕШ ЕНИЯМ  ПО П.7.4 

СХЕМЫ ЭЛ ЕНТ РИ ЧЕС КН Е  ПР И И ЦП ПИ АЛЬПЫ Е 

УПРАВЛЕНИЯ А ГР Е ГА ТА М И  П РЕД УС М АТРИ ВАЮ Т:

4) УПРАВЛЕНИЕ ОБЩИМ ( ОДНИМ) ИСПОЛНИТЕЛЬ­

НЫМ м е х а н и з м о м  КЛАПАНОВ НАРУЖНОГО 

И РЕЦНРКУ ЛЯЦИОННОГО ВОЗДУХА для АГРЕГАТОВ 

Ш Е - , АН?3,45*, Ш 5  (с м . ОХЕМ Ы  4 0 ? , k M \ ,
*) П О Д КЛ Ю ЧЕ Н И Е  НОПО АННТЕЛЬНОГО М Е Х А ­

НИЗМА ДОПОЛНИТЕЛЬНОГО КЛАПАНА НАРУЖНОГО 

О О В Д УХА , НЕО БХО Д ИМ О СТЬ В КОТОРОМ МОЖЕТ

воз н и к н ут ь  при  з н а ч и т е л ь н о м  у д а л е н и и  

А г р е г а т а  о т  в о з д у х о з а б о р н о й  ш а х т ы

(ВС ЕГД А УЧИТВГВАЕТСЯ НАСТОЯЩИМ РАЗДЕЛОМ)

3) РУЧНОЕ ВКЛЮ ЧЕНИЕ РЕЗЕРВНОГО ВЕНТИ­

ЛЯТОРА ПРИ АВАРИЙНОМ ОСТАНОВЕ РАБОЧЕГО.

2.3 П р е д у с м о т р е н о  г в а р и а н т а  р а з м е ­

щ е н и я  а п п а р а т у р ы ;

|) Ь Д ВУХ Щ ИТАХ С В ЩИТЕ УПРАВЛЕНИЯ 

ПО Я ЛОТ О Я Щ Е МУ РАЗД ЕЛУ И В ЩИТЕ РЕГУЛИ­

РОВАНИЯ по р а з д е л у  „  Ав т о м а т и з а ц и я * ) 4* 

е) в .о д н о м  щ и т е  ( с о в м е с т н о  по наохо- 

п щ е м у  р а з д е л у  и р а з д е л у  „ А в то м ати зац и я " )

Щ и т ы  П Р Е Д У С М О Т Р Е Н Ы  В З А Щ И Щ Е Н Н О М  

И С П О Л Н Е Н И И  00 О Т Е П Е И Ь Ю  З А Щ И Т Ы  

ЭРЗЦ ЗРЧ4 по ГОСТ 447S4-bO .

К л и м а т и ч е с к о е  и с п о л н е н и е  щ и то в  

9 X 8 , к а т е г о р и я  р а з м е щ е н и я м

п о  Г О С Т  ( * Ы 5 0 - ' б 9 .

* I  ОТДЕЛЬНЫХ ОБОСИО в АНИЬ\Х СЛУЧАЯХ 

Мо г у т  ПРЕДУСМАТРИВАТЬСЯ ДРУГИЕ ТЕХНИЧЕСКИЕ- 

РЕШЕНИЯ.

* *  Ор* ДУСМ АТРНВАЕТСЯ ВОЗМОЖНОСТЬ ИСПОЛЬЗО­

ВАНИЯ ДЛЯ УПРАВЛЕНИЯ ЛТРЕГЛТАМИ ЩИТОВ 
УПРАВЛЕНИЯ ЩУНЗ, ЩУПЗН, Р АЗ Р А Б О Т А И И Ы X ПО 

ТИПОВЫМ МАТЕРИАЛАМ ДЛЯ ПРОЕКТИРОВАНИЯ 
90*1-02-45.85 И 90Ц- 02-3*4.07 

(ОМ. „ГеКОМеи ДАЦИН ПО ПРИМЕНЕНИЮ* ЛИСт9)

ш т ш т ш л
м ^^н М М М

■МШЕН ■мм ■м
н е м ш м ■мм ■■
М М В М м м н ■■

шшмш ш ш ш ш ННН ■ в
ш ш т ■ вв вв ВНН ■ в
иж-пт 1‘31-Ггеп? К Я  [ 14 ?
LSjCT г г ш т п  с ш я  гггтг 
и ш я  г я ш  зпг 
a c r j  f д н т а а  Г 7 м  ш \

30*4-02-37.80 ЭМ

Чт\рА**«и«е « »лст<юъ*ррьм*и««. 
пр»теч»%-и у*»»m ^****^* Лги г мм  х*пл М\Р

ч^ГСП Р.ТТ11 E llk ljb ll

ПОЯСНИТЕ ЛЬИЛЯ ЗАПИСКА

LLA
г п и

1П Е И Т Р О  П Р О Ж И Г
Москжя____

Конигопл» М



Х о м м н т а п н о н и а я  с п о с о б н о с т ь  щ и т а

опрехеаяется  ^опввтимым о е и х а е м ы м

ТОМОМ НОРОТКОГО ЗАМЫКАНИЙ АВТОМАТА 

ОАО НА УПРАВЛЕНИЯ ВЕНТИЛЯТОРОМ.

Н)НТЫ УПРАВЛЕНИЯ M O O T РАВМЕ- 

Ц АТЪСЙ НАН В П О М ЕЩ ЕН И Я Х  

BEUT ИЛЯ ЦИОННЫХ КАМЕР, ТАН И ВНЕ 

ИХ.
Г а б а р и т н ы е  р а з м е р ы  и  м а с с а

ЩИТОИ ПРИВЕХЕНЫ В TABA. 2 И ^ ,

СТР. 6- В.

3. И с п о л ь з о в а н и е  т и п о в ы х  

м а т е р и а л о в  х а я  п р о е к т и  р о в а н и я :

В ПРОЕКТНЫХ ОРГАНИЗАЦИЯХ ВЫЗ­

ВОЛЯЕТ ПРИ ПРОЕКТИРОВАНИИ КОНКРЕТ- 

КОГО ОВЗЕНТА ПРИМЕНИТЬ ПРИВЕХЕИНМЕ 

СЛОМЫ ТАЕКТРИМЕСКИЕ ПРИНЦИПИААЪНЫЕ И

ум е н ь ш а е т  о бъ ем  в з а и м н ы х  СОГЛАСОВАНИЯ 

ME % Х У  О Р Г А Н И З А Ц И Я М И  ( ПО ХР АЗ ^Е  АЕ НИ' 

ЯМИ^, ВЫПО А Н Я Ю Щ И М И  РАЗЛИЧНЫ Е 

ЧАСТИ ПРОЕКТА.

г )  Н А  О Б Ъ Е К Т Е  С Т Р О И Т Е Л Ь С Т В А  

О Б Л Е Г Ч А Е Т  Н А Л А Х  К У  И  Э К С П Л У А Т А Ц И Ю  

З А  С Ч Е Т  И С П О Л Ь З О В А Н И Я  У Н Н  М И Н И Р О В А Н *  

И Ы Х  П Р И Н Ц И П И А Л Ь Н Ы Х  С Х Е М

T ab лица  4

IktHrATk
Мощность ЭЛЕКТРО АВП тате АН 
ПРИТОЧНОГО ВРНТИЛЯТОРА, КВТ

Мощность ЭЛЕКТРОави* 
ГЛТЕЛЛ рИРКПЯЦНОЧ- 

кого НАСОСА, КВТ
РАБОЧ1ГО РЕЗЕРВНОГО

ARP 2 Д75 —

АИР г,(5 <5 —

АПР 5 U —

АОР 6,3
и —

\Ь —

U —
<м<

АКР 40 5,5 —

* 7,S —

АПР 6,3
22 гг

*0 5,0

2,г 22

АПР <0 5,5 5,5
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Д,АА М О Д И Ф И К А Ц И Я  ТИ П О Л О ГИ ЧЕ С КИ Х
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МОДДУФИКАг йБОЗИАЧЕИИЕ ЦиТ УПРАОАТЯМЯ Щ,ИТ РЕГутООАЦИР
циятехмо-
ЛОГИЧЕС-

СХЕМЫ ЭАЕХ- 
ТРМЧЕСИОЯ

1 Ь19 АППАРАТУРЫ РСГУЛИРАОАИЩ СРЕГБА9 Т0 Р0 М ТМ9 СрКГБАЯТОР«М ТВ 2ПЗ С РСГБАЦТОРОМ ТВ ДОЗ
КО И охемы ПРИМЦИПИААЬ' 

НОЙ БПРАОАЕ* Обозначение ГАБАРИТ*, мм Ма« а;кг ItOIMMEWlE Габариты, мм Миоцит Обббиачсаие Габариты, мм Массам Обозначение Габариты, мм Миссии
МИЯ АЯР Ьнсрта В «ММ ГюММА 8ыб»тат т Таима И*еоти Мимм(ЗЯМА Высота ШИГИИАTA9SKM

f W.I (ПР очи * (too 600 500 65

iii 9
гор ш,\м.ги (900 700 600 (U2

IH.c
ЗПР Ш.Ч4.3* 2 2 0 0 ТОО 600 (65

и m о ч и (ООО Безо 350 73

и 2ПР я п г «оо 600 600 81
ЗПР ш ,и з ггоо 600 600 (39

зч.( UP я ч и н «00 600 500 96 и^г.4 600 1400 too 2 0 Щ5.4 600 АОО 250 2 ( Ш, 6.4 600 600 250 23

ЗЯ.2
гпр (цж. гм (900 700 600 (61
Зпр UJ9I.3H ttoo ТОО 6 0 0 (6 S

З.Т (ОР ЯУ4.4 (ООО 600 390 IV

з.г
гпр яч4.г (200 600 SOO 92
JOP «АЧ1.3 2200 600 600 (59 *

7.» (ПР я ^ и (ООО 600 350 13 •

7.г гпр я*(.2 (200 600 500 92
ЗП f щ н * 2200 600 600 (39 111 Р 1 610 600 260 20 4 * 5 600 600 250 г\ 1ЦЦ.Ь 600 бое 250 23

9J UP Я5М (ООО 600 3S0 ТЗ
1Ц с.э

91
2ПР яч<г (200 600 500 92
ЗПР щ эи 2200 600 600 (59

№644.4 6ПР \цч4.чо (900 ТОО 600 16 ц
(зал 4nf U|4I.6 <ш 600 600 (3(
(35М АПР ЩЧ4.64» (990 ТОО 600 (Ц

(36U.2
5ПР 1ЦЧ456 2200 ТОО 600 (39 4 1.4 600 600 250 го 4 * 4 600 600 250 е( Ц м 600 №А 250 23
Ш ЩЧ 1.6« 2200 бое 600 т

4SG.4 ^ИР 4ЦУ4 9 (ООО (00 600 (3(

\ ъ и
snp ЩУ1.5 <М0 701 600 46 Ц
6П Р ШУ 1.6 2200 too 600 460

*
3

ж

I

90А-02-31.86 ЭМ

г з ^ о е о / -
щ .

к
Коиинбаа о М Формат А2
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П р о д о л ж с и и г  т ш .  2.

М0Д,НФИКА'
ЦИ* типо­
логической
ОХ1МЫ

Обозначение 
окемы эаеы- 
рической
ПРИНЦИП* А АЬ- 
НОЙ WABAE 
ПИТ АПР

Щит управления
(т АИпАРАТУРМ РБГУАИРОВАНИИ)

Щит регулирований

С регулятором тмЗ С Р1ПАИТОРОМ тэ гпз С РЕГУЛЯТОРАМ ТЭ NiАЗ
Обозначение ГАВАРИТЫ, мц Мн«а,м Обозначние ГАБАРИТЫ. ММ МАССАМОбОЗИАЧСИИЕ ГАБАРИТЫ, НАМ МАССА,ИГ ОБОЗНАЧЕНИЕ ГА6АРИТЫ, мм Маоса.аг

ЗИЛ ТА (ШАРИКАГанина Вмята «ИРИНАганрм M m ПирамГЛЯЦН* ВЫСОТА Пням Ганин

и.< МНР ЩЧ4.М <300 800 600 134
Щ 2.3 (00 400 390 го Щ 3.3 (00 ьоо 350 34 «ИЗ 600 Noo 350 23

ю.г. 5ПР ЧЧ1. ? «500 ТОО 600 4Ы<
6 ПР ЩЧ4.С ггоо 000 600 460

П А М 4 ПР ЯН4.4Н 4300 000 $00 66 4Ц г.5 А 600 N00 350 го Ц 6.5 к 600 N00 350 34 Щ N.5K (00 (00 390 гь
И М 4ПР Я!М. * 4000 (00 300 73

Б 44.4 4ПР ЯУ4. 4 44 поо «00 500 06

Щ 2,66*

W  « - * 7

4000

(food)

(00

(ем)

5SO

(ко)

м

(Ы)

ЩЪМ* 

(Щ 3 .5 *)

юоо

(woo)

(00

(600)

650

15») ( • 0

Щ N.5 6 4000 (00 650 NN
т н . г 2ПР ЩЦ4. 2И (too ТОО 600 4чг

ЗПР ЩУ1.Э44 ггоо ТОО 600 166
п .м 4 ПР 949*. 1 400% 610 390 73

т . г
гпр ну.4.г 4300 (00 900 03
ЗПР <ЦШ-3 ггоо 600 600 139

24AU.4 7ПР ЩЧ4.744 4000 700 600 и з щ г.5 а 600 boo 150 го И З .? » 600 N00 250 г1 «ЦЦ.5 6 600 <106 гзо гз24А.4 7ПР ч » п 4300 600 S00 90
246И.4 7 ПР ЩН1.1 н 4000 700 600 из

ц г .  56*

(«цг.**)

1000

(iood)
600

(боо)
6(0

(6»)

М

(ill)

1Ц 6.5 Б* 

(«Н 3.?*)

4000

(юоо)

600

(600)
650
(650)

<Л

(<«?)
ЦЦ.5 6 4000 600 950 <1<4

24SH.2
ОПР Щ91.644 ггоо 600 600 4U 7
9пр ЩУ4.ЭИ ггоо ООО 600 юг

24 Б1 7ПР Я94.7 4300 600 600 90

т е
апр ЩНЗ 4000 700 606 4ЬЦ
jnp «|91.Э ггоо ТОО 600 479

* Щиты Щ &Ъ , Щз.Б. применяются api

ОСНАЩЕНИИ ИААПАИА РЕЦИРКУЛЯЦИОННОГО о о з д з и а  

ИСПОЛНИТЕЛЬНЫМ м с х а н и з м о м  ТИПА М Э О -  6,3/63 -  О 29 
и ц и п ,  ш ,г .5 Б , Щ3.56-ПРИ м з о - . « / и - а * » - м )

□У
Щ , Я —  Щ ИТ(ЯЩ ИА) УПРАВЛЕНИИ Б П  АППАРАТУРЫ 

РИГУЛИРАЬАНИЯ
—  й о р н ^ т ы я  помер  P A m s n n n

4...3 — И озиА чение соответствующей с и и ы  
электричес кой  п р и н ц и п и а л ь н о й  
4П Р . . .  9ЛР

—  ---------- O lQBHAM fUlt н а л и ч и и  циркуляционного
НАСОСА

■ Z 5 6 Q S ^ ^

т - о г - ь г ъ ъ  э м

♦»*И1 At



ТабаицаЗ

Модифи­
кация
Т ЕХ и ОАО-, ГИК!С КЬИ 
С% Е МП

DfcniuAur и улг
ЩИТ С АППАРАТУРОЙ УПРАВЛЕНИЯ И Р Е ГУ АИРОВ А НИ*

СХЕМЫ ЭЛЕИ- С РЕГУЛЯТОРОМ ТМ 8 С РЕГУЛЯТОРОМ ТЗ Рпз С регулятором ТЗ 4пЗ
ПРИНЦИПИ­
АЛЬНОЙ 
УПРАОАГМИЯ

Ш

Обозначение ГАБАРИТЫ,ММ МАсс̂ КГ Обозначение Габариты, мм Массам ОбОЬИАМЕИИ! Габариты, мм МАССА,
кгBWCA-

Т4
Шири­

на
ГМИ­

НА
8 т -

ТА
Шири­

на
ГЛУБИ­

НА
ЬЫСБ-

ТА
ШИШ-

ИА
ГЛ1 АН­

НА

144.1 т ЩЧПМ4 1800 60 Q 600 132 ЩУР2.МН 1800 600 600 и г ,5 ЩУР В. 1- 4Н 1800 600 600 436

1V4.1
гпр ЩЧР1.1-4Н 1800 700 600 144 ЩШ.2- 1U 1800 700 600 14 45 щурз,г-ш 1800 700 600 <(8

ЗПР ЩУР1.3- Ш 7700 700 600 167 щ чгглнц ггоо 700 600 167,5 щур 3,3- 114 ггоо 700 600 171

U 1ПР ЯУМ.Ы UOO 600 S00 ВЦ 8УР2.Ы 1200 600 500 84.5 9УР3.1; А 1200 600 600 38

М
гор ЩУР1.2-1 1800 600 600 13Ц ЩУР 2.2-4 1800 600 600 <16,5 щур з.г -1 18оо 600 600 438

ш ЩУР1.3-1 ПОО 700 600 151 ЩУР 2.3-1 ггоо 700 600 151.5 <цум.з-< ггоо 700 600 155

3tt 1 Ш <ЦУР<. <- <н 1800 600 600 1зг. щург.1- w 1800 600 600 132.5 ЩУРЗ.МИ 1800 600 600 136

зм.г
гпр ЩУР1.МН 1800 700 600 140 щ ч т - 1 и 1800 700 600 4Ц0.5 щурз.г-ш 1800 700 600 444
ЗПР ЩУМ.З-АК ггоо Юй 600' 167 ЩУР2.3-1Н ггоо 700 боо 167,5 ЩУР 3.3- 1М ггоо 700 600 174

г а 1 ПР &SM.M иоо 600 50ft* 84 я о г г .н 1200 600 500 84,5 ЯУРЗ.4-1 1200 600 500 ' 88

ъ г
г«? щур и - а 1800 800 600 M l щург.г-4 1800 600 600 <185 щурз.г-4 1800 600 600 136
ЗПР щум.з - а ггоо 700 600 131 щура.з-1 ггоо 700 600 151,5 ЩУРЗ.3-4 ггоо 700 600 155

7.1 m ЩУР1.4-7 1В0Ь 600 600 1315 ЩУР 2.1*7 1800 600 600 133 ЩУРЗ.4-7 4800 600 600 <36,S

7.1 гш> ЩУР1.2-7 1800 700 600 441. ЩУР2.2-7 1800 700 600 141,5 ЩУР5.г-7 1800 700 био U 5
ЗПР ЩУР1.3-7 ггоо 700 600 16Ц ЩУР2.3-7 ггоо 700 600 <6<|,5 щур 3.3-7 ггоо 700 600 168
1ПР ЩЯН<-7 1800 600 600 132,5 щург.1-7 1800 600 600 133 щура 1-7 <806 бое 600 <16,5

«
апр в д к г - 7 <300 700 600 (44 щург.г-7 1800 700 600 141,5 щуез.г-7 <800 700 600 145

ЗПР ЩУР1.3-7 ггоо 700 600 <ец щург.з-7 ггоо 700 600 1645 ЩУРЭ.З- 7 ггоо 700 600 <68
<$«.< ЙПР ЩУР1.4-13М 1800 700 боо 146 ЩУР 2.4-1311 « м 700 600 146,5 ЩУР3.4-13Н <800 700 600 150

<зм.г
5<Н> ЩУР4.5-13Н ггоо 700 600 160 ЩУР2.5- 13.14 ггоо 700 600 <60,5 ЩУР3.5-13М ггоо 700 600 36Ц

6ПР ЩУР1.6-131» ггоо 800 600 185 ЩУР2.6-13Н .ггоо 800 600 185,5 щурз.б-iaw ггоо 800 600 189

13.1 М1Р <Ц9Р 1.8-0 (800 700 («8 м ЩУР2.4-13 <too 700 600 14Д5 ЩУР3.4-13 <800 700 600 147

а г
s o p ЩУР 1.5-13 ггоо 600 600 146 щура. 5-13 ггоо 600 600 1465 ЩУРЗ.5-13 2700 (00 600 150

6 ПР ЩУР1.6-43 ггоо 600 600 <8t «Ц1Р?«-«3 ггоо 800 600 182,5 ЩУР3.6-13 гюо 800 600 <86

90<<-02-57.86 ЭМ
ш
6

ta w n tM  оМ- Фбиаат At



n^OMHCW W t ТАвЛ.Й

1Цт (ящик) зпраоления с аппаратной т а л и ю т и п  

Поеидти* номе* т т о т к и

Обозначение соотеетствэюцеЯ схемы электрической
п р и н ц и п и а л ь н о й
<ПР... 9ПР

Обозначение иомера технологической 
ОХЕМЫ ( БЭКЕА J T  ь обоэначени и означает 
НАЛИЧИЕ ЦИНКЗЛЙЦИОНЦОГО НАСОСА)
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W . H P M 1 A ПВДННСЬ ИДАТ4 ВААП. 1HO.N*

W  ЛАСОВАИО ---
rnnCAomitttgl I

ГНП
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^ = r
И а Д О З ю т г а я т я

Ал ьбо м  о

Предприятие

О б Ь Е К Т 4?0*МД

^АДАНИЕ

СТАДИЯ- РАБОЧАЯ ДОКЗИЕЮАЦИЯ 
( РАБОЧИЙ ПРОЕКТ}

Н А  П Р О Е К Т И Р О В А Н И Е  Р А З Д Е Л А  „ У П Р А В Л Е Н И Е  И  С И Л О В О Е  
Э Л Е К Т Р О О Б О Р У Д О В А Н И Е . П Я Н Т О Ч Й О - Р Е Ц И Р Е Л Я Ц И О Н Н Ы Х  A f P f  Г А Т « В  Т И П А  A R P *

Sjwfl
идЛ
КИЯ

Х арактеристика агрегата
Отмотка

%ыда» м*»
ЗАДАНИЯ

Указан*» во заполнен*»
bpv
МСЧк
ЯНЕ

4 г 3 1* 5 6 7 в Э

4 ОБОЗНАЧЕНИЕ АГРЕГАТА С ПО ПРОЕМУ „ ОТОПЛЕНИЕ И ВЕНТИЛЯЦИЯ*) Указать обозначение агрегата

г Тип агрегата Указать тип агрегата

* ЙОМЕР ТЕХНОЛОГИЧЕСКОЙ СХЕМЫ ( ПО РАЗДЕЛУ, АВТОМАТИЗАЦИЯ”) ЯНАХЛТЬ НОМЕР СХЕМЫ

j.
Режим 4.4 Вентиляция Принятое решение отмстить
РАБОТЫ

At Вентиляция или дежурное отопление
ЗНАКОМ,, 4 *

Механизмы. S.4 Приточный bputhaotbp ( рабочий!
ССенА

|»«тимйц 1 (ЦстаонТь отнять» ВОЛНЧНН» мощнос­

Мощность

ЭЛЕКТР ОАВ ИГА! ЕЛА

ти ОЛСтОПРНЕММИЯАВ СООТВЕТСТВИИ 
СТАВЬ. АЛЬБОМА 0 . РАЗДЕЛА

5 52 Притонный вентилятор ( резервны!) „ Автоматизация*
2 Вели НАМИ'ЛИМ из ЭЛЕКТР0ПРНЕ1Д

КВТ U  ЙАСОС КАЦЯРМ ОРОШЕНИЯ - - - - - НИНСО НС ПРЕДУСМАТРИВАЕТСЯ, ТО

S.4 ЦИРКУЛЯЦИОННЫЙ НАСОС СДЕЛАТЬ ОТ МЕТКЕ ЗНАКОМ

$•* ЭлСКТРьнЛГ?евЛТ£ЛН КЛАПАНА ПАПИНОГО ОЯЗДУХА - - - - -
Управление

S.4 VKOTHQK СВЛОКНРООАНКОЕ СО ЦНТА ККРАОЛСНИЯ: ОПРОВОВАНПЕ 
КНОПКАМИ, НАСЯОлОМКМИЫМИ )М1ХАМ*ЗМ»В

4. В ПХНИТЕ6.4 ПОСТАВИТЬ ЗНАК.** 
t  Принятое tiv iu M  очмтн длстан-

S
АГРЕГАТОМ •1 ДисТА ч* 62.1 VIв ДИСПЕТЧЕРСКОГО пункта миомного ЬПРАВАЕипЯ отметить

ЗНАКОМ ,♦**
ЦИОНЧОЕ 622 Пз ОБСЛУЖИВАЕМОГО ПОМЕЩЕНИЯ 1Велн Днетлнцмьнноо энрАВлсннсмаяИТ 

м».(м1 t i t  <W *«А»е*«*ттОЛ*ККП»А**М--*

7 БлокуЛРОВКА Вы1ТЯМНЫ1 СИСТЕМ* С АГРЕГАТОМ

В КАЖДОЙ КЗ ГРАЙ» ДЛ хКАЗАТЬ 
ОВОХНАЧОННЕ ВЫТЯЖНЫХ BEHTCRCTEM, 
свлокнровАннмт с СООТВЕТСТВУЮ­
ЩИМ АГРЕГАТОМ

Ь НЕОБХОДИМО ЯТЬ АВАРИЙНОГО 8.4 ПРИ ПАДЕНИИ ДАВЛЕНИИ воды в тенлояети
4.Применение видов аварийного
ОТКЛЮЧЕНИЯ ОТМСТИТЬ ЗНАКОМ,**

отключения Ат регата 81 При пожаре **
1Ееди АВЛИЮНАО «THAWHfHHE„я» кн£4 

*0 П»ОЛ,Ь««атрноаоЛо, отметь

9 Управление клапаном
НАРХЖКЯТВ ВЫДУи ПРЕДЗС- 
МАТРКВАЕТСК а ПРОЕКТЕ.

5.4 УПРАВЛЕНИЕ И СИЛОВОЕ ЭЛЕКТРООБОРУДОВАНИЕ Примятое решение отметить

12 Автоматизация ЗНАКОМ „

1Л
*мт»ч*1 f«vir*w- 

ifinMAuuAM аки ь« а каоi кл« tor ПАРА******* »• енло«ОЕ ЗЛЕКТОООВОРаДОВАипв. < IjMMAA* ** ГРОМА.Т «40.4 ОКАЗАТЬ МНпт*4 М<Ь*м»0Х«. <.t>
5VI АЯЦЖОИЦвТ! 0«адЦ«АД *rrA*v 

MiTPnBAfTCK В ПРОКАТЕ №1 Автоматизация
t f  слн Л АЛЛАНЫ «РеДХОМАТРИЯМЯЧОЯ в РАО* 
ле«> Ааг*нлтлан» ‘ья АЖгмтыа» м*у

44 ЙАЛИЯИЕ ОГРАНИЧЕНИЯ РАВИда наружного воздай - - - - 41ВМ1«(-М«|МС««( тоеозстея ио«тая«1ь »нм,и 
2.Вил* •»•**«•* метоьлтеи з*л*» ,*>•

Тив Т В ГРЬ»1 2 ПОСТАВИТЬ ТИК
414 1ЕМ1СЯАТУРЫ

к.
ДАТАМИ А

Датчики 421 ТЕМПЕРАТУРЫ ЫЪ 2.1РКМЕНШИЕ ДАТЧИКА ОТМЕТИТЬ

n 42 3 ТеМПЕРАТЭРМ $К| - - - - -
ЗНАКОМ,

42.Ц Температуры $К7 3 Если ДАТЧИК НЕ ЯРЕДаеМАТРИВА-

а.% Потока воздай SЪ ЕТС%, отметить ЗНАКАМ 0

42.6 Давления воды ( поем насоса) SP •

43
Схемы 43.1 Электрические Принятое решение отметить

регулирования
<11 Пневматические

ЗНАКОМ „4 *

«1 Наличие дополнительные КЛАПАНА НАРУЖНОГО BOX ДНЯ А

45
ВКЛЮЧЕНИЕ РЕХЕРЯНОТО 45.4 Автоматическое Принятое решение отметить

ВЕИТИАКТОРА
451 Рзчное

Знаком  ̂+ *

I
|
ii

I

I

s

i

i

*  З а д а н и е  ha  п р о е к т и р о в а н и е  э к р а в а в и и я  h  с и л о в о г о

ЭАЕКТРО СБО РЗДСВАН И * ВЫТЯЖНЫХ ВЕИТ СИСТЕМ ВЫДАЕТСЯ 
ОТДЕЛЬНО

* *  К о н т а к т  д а н  о т к л ю ч е н и я  а г р е г а т а ,  а  т а к ж е  п р о в о д а  ( к а в ш )
СОЕДИНЯЮЩИЕ эТО-t КОНТАКТ С КЛЕММНИКОМ ЩИТА (ЯЩ ИКДу М *(Я :Л  ,  Щ З Г (Я а В %  
ПРЕДУСМАТРИВАЮТСЯ О ОРО£«ТЕ ОРГАНИЗАЦИИ, РАЗРАБАТЫВАЮЩЕЙ 
ПРОТИВОПОЖАРНЗЮ АОТОНАТННЗ КОНКРЕТНОГО ОГЬе к ТА .

ta
т

* 3
°  о Э
т а »

с о

о
. с -
»

о
г о

i
и*
гЭ
со
С О

со
3

З а д а н и е  с о с т а в и л и

Пзмгть
24ДЛ

иия

Й А Р М Е Н о В А Н Н Е  О Р Г А Н И З А Ц И И  
(П О Д РАЗД ЕЛ ЕНИ Й Х Ы П О Л Н Ж Е Е Й  |ЕГО) 
ПРОЕКТ, УКАЗАННЫ Й В ГР А Ч »Е 3

Н а и м е н о в а н и е
п р о е к т а

Д о л ж н о с т ь Ф а м и л и я П с д п и с ъ A » t »

4 1 5 h 5 е 7

4 . . Л
46ИБ

UTKClACillAE Ы I C l l E M A  А Й М В
Т И П

* М и П * Е “ ™С "  О С Й Т п Д п  > j" p
Й АН. ( г а . с п е ц !) о Т Д ,.
Ран. г р .

А в т о м а т и з а ц и я  
о т о п л е н и я  *  В Е Н Т И Л Я Ц И И

г  т
9 -4 -ь Н а ч Сг л с п е ц ^ о ^ Д

Р а к . Г * .

1 - ___________ — _______ _
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ль

бо
м
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I
A. ПРОЕКТИРОВАНИЕ РАЗДЕЛА ,, Уп PAbAtUH  Е 

И СИЛОЮ*. ЭЛ* КТРООВОРУД ОВ АННЕ ПРИТОМ МО*

-РЕЦИРКУАЯЦИ ОННЫХ а г р е г а т о в  т и п а  А П ? и 

ВЫПОЛНЯЕТСЯ М А ОСПОЮ ЗАДАМИ*, |М Д А Н- 

НОГО ОРГАНИЗАЦИЯМИ ( ПОДРАЗДЕЛЕНИЯМИ), 

РА3 РА Ь АТ Ы BAVOU} И МИ РАЗДЕЛО) ,, ОТОПЛЕНИЕ И

в е н т и л я ц и я /' „ Ав то м а ти за ц и я  о т о п л е н и я  

И ВЕНТИЛЯЦИЯ*/ и р е ш е н и и , п р и н я т ы х  в 

ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКОЙ МАСТИ ПРОЕКТА ( с м .

ТА вл. S, л ист Ь1 5*8 )

4. З а д а н и е  Д олжно в ы д а в а т ь с я  по

^ОРМЕ, ПРИ ВЕДЕ ИНОЙ ИА СТрДО ( $А 

О О Н О Я О ПРИНЯТА ф о р м а  из ти новы X

м а т е р и а л о в  д л я  п р о е к т и р о в а н и я

ЭО*»-04-34.87). У каж до го  Пу н к т а  ЗАДАНИЯ 
ДОЛЖНА выть проставлена соответст В У Ю 1ЦАЯ

ОТ МЕТ НА „ + ”, п "  •* ИЛ. Д.

3, Рекомендации по применению Став ай , 5, 

листы 4-8) содержат:

4) последовательность этапов разравотни рабо­

ч е й  д о к у м е н т а ц и и  на вазе  типовых материалов

ДЛЯ ПРОЕКТИРОВАНИЯ)

г) РЕКОМЕНДАЦИИ по выполнению каждого этапа .

А. Порядок разравотни рабочей д о к ум е н та ц и и . 

м  На этапе 4 РЕКОМЕНДУЕТСЯ по номеру технологи­

ческой СХЕМЫ И УСЛОВИЯМ ЗАДАНИЯ (СМ. П.45) 

ОПРЕДЕЛИТЬ ЭАЕКТ РИЧЕСКУЮ П РИНЦИ ПИАЛЬНУЮ 

СХЕМУ УПРАВЛЕНИЯ АГРЕГАТОМ ДАЯ ХОМКРВТИОГО '

о б ъ е к т а  (см. стр. 5 )

к г . Па ЭТАПАХ 1...44 НА ВАЗЕ ТИПОВЫХ 

МАТЕРИАЛОВ ДЛЯ ПРОЕКТИРОВАНИЯ РАЗРАБАТЫВА­

ЕТСЯ РАБОЧАЯ ДОКУМЕНТАЦИЯ ДАЯ КОНКРЕТНОГО 

ОБЪЕКТА.

КЪ. Разрабо тка  д о к ум е н та ц и и  производится’.

4) НА ЭТАПАХ И...42 НА ОСНОВАНИИ ОТМЕТОК В 

ЗАДАНИИ (см. ТАБЛ. Листы 4-5 ) ;

НА ЭТАПАХ 43,Ц  ИА ОСНОВАНИИ ТЕХНИЧЕСКИХ 

РЕШЕНИЙ, ПРИНЯТЫХ В ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКОЙ 

ЧАСТИ ПРОЕКТА, ИСХОДЯ ИЗ КОНКРЕТНЫХ 

условий  (см. ТАБЛ. 5 , а и с т ы 5*8)

I

II

Реко м енд ации  по применению  схем  э л е к т р и ч е с к и х  п р и и ц и п и а л ьм ы х  

( на о э новании  о т м е т о к  в з а д а н и и )

Та б л и ц а  4

о- ж

II
3*АИИ1 aaapoih. 

(iwnwaiuA
МаИЦО-
сояэи*.
ПРМРПА-
мм с н.1)

С » * . * м и « « *  этм»и п**1*»*«ш»«* (  ь » * * * 1еижв«ти от отмоток г 5М»**'*0
Прнит
ЗАМ*** Отметил

г ч
м

См. При-
МЕЧАЧМр
п.г

В ПЕРЕЧЕНЬ ЭЛЕМЕНТОВ ЬПИСЛТЫ п*л*глА УПРАВЛЕНИЯ *
л 1 .ХМИХ1 СИИЕ м и н ы *  Э.ектмв.иемиикоо 0 , и * м . Л ш  в . i l  14 а т а » * *  
,) тип блока 3«»А*А*Ц*>» ЭА**Т*ОА,Ы»Г»Т*»*М »t»TH»OTO*A »»  ТА*». 6 ,  «1». 13 , А т » * *

а п п а р а т ур у  блока и то ки  а в т о м а т а  и теплового TEAS .

i 5Д •

4. Ue п р и м е н я т ь *. . . . .

4) В УПРОЩЕННОЙ ТЕХНОЛОГИЧЕСКОЙ СХЕМЕ - ИЗОВ РАЖЕИИЕ ЦИРКУЛЯЦИОННОГО НАС00А*,

Р В СХЕМЕ ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ПРИНЦИПИАЛЬНОЙ-СХЕМУ УПРАВЛЕНИЯ ЦИРКУЛЯЦИОИИЫМ НАСОСОМ)

У) В УЗЛЕ f t  НЕИСПОЛЬЗУЕМОЕ ИЗОБРАЖЕНИЕ; ИЕИСПОЛЬЗУЕМЫЕ АППАРАТЫ ( К 14, КТ 44) И ЦЕПИ)

л) В д и а гр а м м е  замы кания  контактов п ереклю чател ей- д и а гр а м м у  S A 8 )

( Продолженье этапа 3 ом. лист. 2  )  1

Примечаний*. 4. Взаимосвязь м еж д у з а д а н и е м  

НА ПРОЕКТИРОВАНИЕ И ОПЕРАЦИЯМИ ПО 

ЕГО ВЫПОЛНЕНИЮ}

г .  в конкретном зад ан и и  проставлена  

вели чи н а  м ощ но сти  электроприемнинов .

z ^ e o s - o f

90А - 02-31 86 ЭМ

XnPAIAfHMt и CtUtMC ЭАСП РОЛ OOtPAAAAMMt
IMTDMMC- РС«ИРКУАМИО«МЫ| агрегатов ТИПА АПР

К Т Т О 1 Ш 1 1 Ш 'Т

. . M lи.ждгп 1',чтттггп1 шг>тт п
IITERJ1 М П  ViTJM CZZZ 
i лтггя ииотдл рглм  и п  
ы гги  f.TTVj Uiiii т а м  ̂ ТГ

Рекомеиаакпн по примиемию

гпи
ШЕЙТРОПРОЕКТ

Москвя

Ко п и р о в а л  о М '  Ф о р м а т  hi
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ПРОДОЛЖЕНИЕ ТЛВаЛ

а *
* 5 
£  S П Ш Т  ftt u e  В1 ДОМНИН 01МПИЛ

З А Д Л Й И С  И А  и м и  

ТИИА»Аинс(%ЫАИ0Ц
Ь1ЛИМ0~

С О М Ь
(СМ. П Р И »  
чаиис п.И

СОДЕРЖАНИЕ ЭТАПА ПРИМЕНЕНИЯ ( ь ЗАВИОИМООТИ ОТ OTMtTOR ЗАДАНИЙ)

5.1»

5} ь схеме, уп р а в л е н и я  вентиляторо м - п т о м  А*я под,вод,А питания к

ЦИРКУЛЯЦИОННОМ* ЦАСОСЗ ( ОДНХ ДА?» ВАРИАИТА С ОДНИМ ВЕНТИЛЯТОРОМ И ДВЕ ПИТАЮЩИЕ ЛИНИИ 

ДАН ВАРИАНТА С ДВУМЯ (РАВОЧИМ И РЕЗЕРВНЫМ) ВЕНТИЛЯТОРАМИ

С М .П Р И М 1

чА̂ие. *=> |М В ОАИЕКЖЕ ОПЕРАЦИЙ НЕ ТРЕВУЕТОЯ 

ДЛИ СХЕМ 4П9...3ПР Н Е  ИСПОЛЬЗОВАТЬ УВЕЛ ММИЭ TABA.fc

в. Дан с еем  *»п р . . .& пр см. этап  59,1

9.1

< = Ф

КЛАПАНА

4. Д ан 01в м  »П9... ЗП9 не использовать*.

») В УПРОЩЕННОЙ ТЕХНОЛОГИЧЕСКОЙ СХЕМЕ " ИЗОВРАЖЕИИЕ

Н А Р У Ж Н О Г О  В О З Д У Х А  ( М В б У >

t )  В СХЕМЕ ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ПРИНЦИПИАЛЬНОЙ- СХЕМУ УПРАВЛЕНИЙ КЛАПАНОМ 

НАРУЖНОГО ВВЗДИХА С МВ О

В. КоНТА*t  МВ6 ЗАМЕНИТЬ ПЕРЕМЫЧНОЙ»

9Д С = >

I .  Д ан с х е м  7ПР... ЭTNР с м . этап  5 СлиотЗ)

Помер схемы зонМесто
НАХОЖДЕНИЯ

КОНТАКТА
Номер цепи м

ТойоАА МЖийовНЕР1ММЧИИ bmv во-г П ; «6 г

1.5 У П Р О \ЦЕ ИНОЙ ТЕХНОЛОГИЧЕСКОЙ СХЕМЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ ВАРИАНТ С 

ДОПОЛНИТЕЛЬНЫМ КЛАПАНОМ НАРУЖНОГО ВОЗДУХА ( М В 4Л)

В.» ДЛЯ охе м  4ПР...ЗПР:
<) П»01НАЧ»ИИЕ МС ПО A ннт ельмого мечпимзмн MIC SKMCMMb (Aik M IA 4 ;

^ »»ЕП t-U c n o n k s b b m v  « с ч е т е  ч п .п е л е и кя  k a m u u o m  ( мв«Д и с к л ю ч и !  из тя б а .£  «ел 1И  
t l  Д ай о с т ы  ^ПР не поименечь лист с неискольмеммми счсмлми эпра я лб ии я  

КАНПАМАМИ. Д аЯ 0»Е м 5 П Р, 6ПР IHKOAHEUME ОПЕПЦИЙ НЕ ПЕ1*ЕТОЯ.

(П род о лж ен и е  э т а п а  S ом . аи с т  5 )

€ 0 3  ' о ?

90Ц-0г-37. 8В ЭМ

Ко п и р о в а л  сМ
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Про д о л ж и м * tasvA

£ ■+г» 6- sc. о

Skaaume на прог
ТИ РО ВАНЫ- lew П иск.

« М

44

«.S

ъ.\
ИЛ« (*)
V I

8.4 и

8.В

АЗАМ МО 
С&Я5Ь
(см. ц рин
S A »w i п 4)

< = >

<=>

С о д е р ж а н и е . э т а п а  п р и м е н е н и е  ( ft З А В И С И М О С Т И  ОТ о т м е т о к  в з а д а н и и )

4. В УПРОЩЕННОЙ 1 ЕХНОЛОГИЧЕСКОЙ СХЕМЕ. ИСПОЛЬЗОВАТЬ в а р и а н т  С ДОЛОЛНИТЕЛЬНЫМ 

КЛАПАНОМ WAP3VAU0T0 ВОЗДУХА.

г.Для с хем  т . . . з п Р ’.
4) ОБОЗНАЧЕНИЕ ИСПОЛНИТЕЛЬНОГО МЕХАНИЗМА М 8 6  ЗАМЕНИТЬ ИА

() ИСПОЛЬЗОВАТЬ ПРЕДНПЗНA4EUWMА ДЛЯ ЭТОГО ВАРИАНТА ЗЗЕА W*8B СХЕМЕ УПРАВЛЕНИЯ КЛАПАНОМ/

3)  « Е Л  Я М  ь Т А В А .  г  О С Т А В И Т Ь  В Е З  И З М Е Н Е Н И Я -
з. Д л я  СХЕМ 7П Р ...9П Р  ВЫПОЛНЕНИЕ ОПЕРАЦИЙ Н Е  ТРЕБУЕТСЯ.

4. 8 УПРОЩЕННОЙ ТЕХНОЛОГИЧЕСКОЙ СХЕМЕ НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ ВАРИАНТ С ДОПОЛНИТЕЛЬНЫМ КЛАПАНОМ 

НА равного ВОЗДУХА.

2. Для СХЕМЫ ЧПР НЕ ПРИМЕНЯТЬ лист 26 С НВИСПОЛЬЗУЕ МММИ ОХЕМАМИ 

У П Р А В Л Е Н И Я  К Л А П А Н А М И .
3. ДЛЯ СХЕМ ЧПР... 9П? НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ СХЕМУ ОПРАВЛЕНИЯ ДОПОЛНИТЕЛЬНЫМ КЛАПАНОМ 

НАРУЖНОГО ВОЗДУХА.

4.К о н т а к т  STj з а м е н и т ь  п е р е м ы ч к о й *

*=>

< = >

С Г >

Комер охемы 4ПР, гпр ЗПР lt«f, 5 М , 7ПР.6ПГ 6ПР snp

Место
нахькадмин

kohtaVtA

Номер %епи 43 69 73 гь 69 73
UbMtPft ЗАЖИ­
МЫ ПСРСММИКН 2t,2lf А0>,Mi «А Л зб, з« | зб. гь SSb>, Мб 613, S46

2. ИСКЛЮЧИТЬ КОНТАКТ S ] J  В ПОЯСНЕНИЯХ РАБОТЫ КОНТАКТОВ ДАТЧИКОВ

4. 1ЫП0ЛНЕНИЕ ОПЕРАЦИЙ НЕ ТРЕБУЕТСЯ

4 Кы п о лн ен и е  о п е р а м и  не т р е б уе т с я

4. Контакт Л з а м е н и т ь  п е р е м ы ч н о й ;

ЯЫАЕР СХЕМЫ Ш ,  2ПР ЗОР НИР, 5ПР, 7ПР, ОПР БПР, 9ВР
Место 1 Номер ашн 7 % 46 (в

и ш й * ш д д а ж 4 и я я 1 43-4;46-Е г*-, гг-е 301 ,3 4- г

г. Исключить к о н т а к т  А в п о я с н е н и я х  работы  контактов  д а т ч и к о в

г з е о з - о *

э о ч - о г - ъ т в в  э м

КОПИРОВАЛ <*W

тш
3J

Формат А\
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Ш
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СОДЕРЖАНИЕ. ЭТАНА ПРИМЕНЕНИИ ( Ь 3Aft НсИМООТИ ОТ СИ МЕТОК. & дАДАХИХ)

1  Ь Ы И О А П Е Н И Е  О П Е Р А Ц И Й  W E  t p e s x e t c h

i П о н а ж а т ь  п е р е м ы н х х  м е ^ д х  б а * и м а м н  ^ U 0  и  3 0 4 (  с м .  т а б а . 2 )

I. ^СДОБНЫЕ НОНТАКТЫ п ПХСН" и СТОП*' ft СХЕМЕ ЭПРАПАЕНИИ ВЕНТИЛЯТОРОМ ( ДАН СХЕМ 4ПР, *ЮР,7ПР) ПАИ 

ft O live t ЦЕПНЧ НИРАААЕИМН (ДА* СХЕМ 2ПР, ЗПР, 5ПР?6ИР,8 HP, ОПР) ЗАМЕНИТЬ ИЭОВРАЖЕНИЕМ КОНТАКТОВ КНОПКИ 

ИЗ ТАПА.1, ПРОСТАВИВ EE ВЭКВЕННО- ЦИФРОВОЕ ОПОЗНАНИЕ ДАН КОНКРЕТНОГО ОБЪЕКТА.

2 По к а з а т ь  а а м п т  сигнализации  равоты  а г р е г а т а , зо таи о в аен и ы о  в о бс л уж и в аем о м  помещ ении :

Номер схемы ю р ,  г п р З П Р Н И Р ,  5 П Р , Т П Р , к п Р Ш ,  9пр

Место
МАХО'АДХИИЯ

ЛАМПЫ

ЙОМТР ЦЕНИ к U гц
WwmsAxtHtaio 25., N М - ,  N ЪЪ',Н ы , н

3 .  П о к а з а т ь  ̂ e c a v s  э т о  н е о б х о д и м о )  Д а р  к о н к р е т н о г о  О Б Ъ Е К Т А  Л А М П У  С И Г Н А Л И З А Ц И И  

С Р А Б А Т Ы В А Н И И  З А Ц И Т М  ОТ  З А М Е Р З А Н И И * .

V  Ъ  H E P f H H E  B A l M E H T O B  С Х Е М Ы  У К А З А Т Ь  И К О Н К И  ft А А М И Ы  A O  ( U v 4 . « 3  
5 ,  Й Е  HCH0Ab30BATb\

а) с х е м * ДИСТАНЦИОННОГО УЕРАВАЕИИН в ПРИМЕНЕНИЕМ 

TEAS. МЕХ АНН ME ОНО ГО ВСТРОЙ ОТЫЦ

е )  К О Н Т А К Т Ы  Р Е А Е  ft  Ц Е П И  f t 2  ( О М .  Т А Ъ Л .  2)

4. Me  и с п о л ьз о в а ть :

 ̂ ТАЬМ-,

*) СХЕМХ ДИСТАНЦИОННОГО УПРАВЛЕНИЕ С ПРИМЕНЕНИЕМ ТЕЛЕМЕХАНИЧЕСКОГО

у с т р о й с т в а ;

$) ЮНТАКТМ (РАНЕТЫ) о ЦЕИХЧ Ы ,. .1 Ь  ( с м т а в П )

СМ. ЭТАП 43 АИСТЫ 5-8

Н о м е р  с х е м ы 4 П Р , Р И Р а п ? А п Р ,  5 П Р , Т П Р > О П Р Б И Р ,  О П Р

М е с т о
е х х о а а е н и а

Л АМ ПЫ

X O M t f  Ц Е П И ю 4 5 3 0 3 0

Н о н ы »  « м и м о 5 2 - ,  N A V ,  N V J . N « Ц ,  N

г з е о 5 г О /

9 0 4 - 0 2 - 3 7 . 6 8  Э М

Н о и  КРОНА A

Ш2
h

«ФоилдтАг.
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СОДЕРЖАНИЕ ЭТАПА ПРИМЕНЕНИИ ( %  ЗАВИСИМОСТИ ОТ ОТВЕТОМ В ЗАДАНИИ)
о т и т т

ЪАААТАА ОТТМПЬА

п 1

i f f

i t s

s i ? :
J }»

H i  

i f 5  

г  !  

- § 8

< = t >

ПВВАЕ! i) ПРОСТАВИТЬ БУКВЕННО-ЦИФРОВОЕ ОБОЗНАЧЕНИЕ КОНТАКТОВ ИВ СХЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ БЫТАЖИЫМИ 

ВЕНТИЛЯТОРАМИ ДАМ МОММРЕТНОГО ОВВЕМТА ( ДАТЬ ТАКЖЕ ССЫЛКУ МЯ СООТВЕТСТВУЮЩИЙ ЧЕРТЕ*)}

е) НЕ ПРИМЕНИТЬ КЕВСНОЛЬЗЧЕМЫЕ КОНТАКТЫ, ПРЕДУСМОТРЕННЫЕ ДАН БЛОКИРОВКИ 

ВЫТИЖИЫХ ЬЕМТМАНТОРОВ с АТ РЕ Г АТОМ,

РеМОНЕНДАЦНИ по ОРММЕМЕНИЛ СХЕМЬ\ ЭАЕМТРМНЕСМОК ПРИНТОМ ААЪНО*

U  эаомсмраостм о т  тетнмчесммх режениуц прмцмтьтт % завитротетнмчесмом чаоти

ПРОЕМТА UOMMPtTHOTO OOKtMTA)

Таблица5

ч
Техиичесмие решении % эаемтротохиичесмоК чаотиородоа * СОДЕРЖАНИЕ-ЭТАПА ПрИЦЕИЕИИ*( ъ ВАЕИСИРАОСТИ от ТЕХНИЧЕСКИХ решений)

<3

-I. Дао конмретмото опемта иредюматриваетоя 

ДИСТАНЦИОННОЕ ОПРАВЛЕН** АГРЕГАТОМ «А 

диспетчерского пэнмта.

U  Вариант!

КОМАНДНЫЕ- СИТНА|Л\ („Оюм" СюИ МОСТОНАТОТ IT 

VHOHOM (ПЕРЕ»А>%ЧАТЕАЕЙ\ ОКАТОЧЕИИЬТХ ИЕТЛСПЕДСТОЕИНО 

0 CTE*B ОИРАВАЕНИ* АГРЕГАТОМ U m .phcJ )

k. Условные контакты,,Пеон"  , „Стоп" Ь  охеме управлении 

оентиантором ( дан схем <ПР, ЦИР, 7ПР) ММ) ь  В6ЩМХ ЦЕПИХ УПРАВЛЕНИЯ 

( ДАЛ СХЕМ РПР, 3UP, 5ПР?6НР,йП?^30Р) ЗАМЕНИТЬ ИЗОБРАЖЕНИЕМ КОНТАКТОВ 

КНОПКИ ( ПЕРЕКМОЧАТЕЛЯ  ̂ М3 ТАБЛ <t ПРОСТАВИМ EE(ETtS) БУКВЕННО- 

ЦИФРОВОЕ ОБОЗНАЧЕНИЕ ДАО КОНКРЕТНОГО OEUKTA.

г  Помавать лампу сигнализации работы агрегата, установленную о 

ДИСПЕТЧЕРСКОМ пункте:

U o H tp  c itM b t М?,гпр ЗАР W ,4 w ,w ,m * *w v»W —
М е с т о . НЫАЕР ME АН АЗ м гч он

Л А М И * Мамета bvmmmm г*,к 1 Ъ ,Н 3)',м se*,N

\  Помавать лампу сигналив* цнн срабашвакип защиты от замерзании (осам это 

необходимо дао конкретного обьента^

(ПРОДОЛЖЕНИЕ ЭТАНА кЪ СМ. АООТ б)

I э о м - о г - у т  в з

Копиеооал «Ал4.

I ll

э м

)*ст|
___ £
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Продолжение тлол.ЗГ

*2

а
1ЕХИИЧВСКИЕ РЕШЕНИЯ В ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКОЙ 

ЧАСТИ ПРОЕКТА

(-------cT ofr-
| О- —>Ц̂ .. о

Р*Ю.4

\ъ

12 ЯАРМАВТ 1
КОМАНДНЫЕ СИГНАЛЫ („  ПУСК* , ,<Non*) ПОСТУПАЙ Т ЧЕРЕЗ 

ВЫХОДНЫЕ КОНТАКТЫ РЕЛЕ СХЕМЫ ДИСТАНЦИОННОГО 

УПРАВЛЕНИЯ (см. РИС.2)

[  К О М Л Н Д Н Ы Е  с и г н а л ы ^  j

Р и с .  2

С ОДЕРЖАНИЕ ЭТАПА ПРИМЕНЕНИЯ (В &АВИСИМОСТИ 01 ТЕХНИЧЕСКИ* РЕШЕНИЙ)

Н о м е р  с х е м у 4ПР , ОПР" Ш W ,  5ПГ м * . ППР.ВПР 9 Л Г Т “
М е о т о

НАХОЖДЕНИЯ
ЛЛМПУ

НОМЕР ЦЕПИ 40 4S 30 30 30 30

иотнзккнмов ъ г , N М ;Н 41 \ N 6НЛ Н 4 V ,  N 6Ц-, и
А. Ь ПЕРЕЧЕНЬ ЭЛЕМЕНТОВ ВПИСАТЬ КНОПКИ (НКРЕКАЮЧАТКАИ) И ЛАМПЫ ПО ПП. 4... 5 

S. U e  ИСПОЛЬЗОВАТЬ! 4) СХЕМУ ДИСТ АНЦИОЧНОГО УПРАВЛЕНИИ с П Р И М Е Н Е Н И Е М  
ТЕЛЕМЕХАНИЧЕСКОГО устройства;

КОНТАКТЫ РЕЛЕ О ЦЕПИ Ы  ( СМ.ТАБЛ.г)

В. Дополнительно при использовании переключатели снимается перемычка:

Но м е р  с х е м у ж я г 6ПР.9ПР
место

НАХОЖДЕНИЯ
перумучки

Комер цепи к 42
ftOMf РАЗЛИЧИЛО \ЪА; ХУ Z 22-4 ,  22 2

4. УСЛОВНЫЕ КОНТАКТУ „ПУОК*, ,Стоо* В СХЕМЕ УПРАВЛЕНИЕ ВЕНТИЛЯТОРОМ' 

(ДЛЯ CUM 4ПР, unp,  ТПР4) ИЛИ В 0В1ЦИК ЦЕП ИХ УПРАВЛЕНИЕ ( ДЛЯ СХЕМ 

1НР, ЗНИ, SHE, ВН9, ЬПР, 9Т\9) ЗАМЕНИТЬ КОНТАКТАМИ РЕЛЕ И ЗТАВЛ .4, 

ПРОСТАВИВ 6УКВЕИИ0-ЦИФРОВОЕ ОБОЗНАЧЕНИЕ РЕЛЕ ДЛИ КОНКРЕТНОГО 

0EVEKTA, А ТАКИЕ ПРИВЕСТИ ССЫЛКУ ИА НОМЕР Ч Е Р Т Е * *  ОКЕ МЫ 

ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ПРИНЦИПИАЛЬНОЙ ДЛЯ КОНКРЕТНОГО ОВЪЕКТА, В 

КОТОРОМ ПОКАЗАНА КА ТУШ КА  ЭТОГО РЕЛЕ.

2. Для СИГНАЛИЗАЦИИ РАВОТЫ АГРЕГАТА ПРЕДУСМОТРЕНА 

ВОЗМОЖНОСТЬ ПОДКЛЮЧЕНИЯ ПРОМЕЖУТОЧНОГО РЕЛЕ, КОТОРОЕ 

МОНЕТ РАЗМЕЩАТЬСЯ НА ЩИТЕ, ПРЕДУСМОТРЕННОМ ДЛЯ АППАРАТУРЫ 

ДИСПЕТЧЕРСКОГО ПУНКТА, ЛИБО НА ЩИТЕ УПРАВЛЕНИЯ АГРЕГАТОМ 

( ЕСЛИ ЭТО РЕЛЕ НЕОБХОДИМО ДЛЯ СХЕМЫ ДИСТАНЦИОННОГО 

УПРАВЛЕНИЯ КОНКРЕТНОГО ОЕЬЕКТаУ.

( П род олж ение  э т а п а  \Ъ  с м . л и с т  7 )

з о ц - о г - з г в ь  ЭМ
КОПИРОВАЛ %(м(-

^ j e v s - o s

Ф о р м а т  А2



о
% ТЕХНИЧЕСКИХ РЕШЕНИЯ В ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКОЙ ЧАСТИ ПРОЕКТА

В КАЧЕСТВЕ С И М Ы  ДИСТАНЦИОННОГО УПРАВЛЕНИЯ м о ж е т

выть принята а л в ая , разработанная дая конкретного 

m e m ,  с х е м а , имеющая на вы ходе :

0) ОДИН КОНТАКТ, ЗАМЫКАЮЩИЙСЯ КРАТКОВРЕМЕННО* ПРИ

п о д а ч е  к о л л а н д ы  н а  в к л ю ч е н и е ;

г) ОДИН КОНТАКТ, РАЗМЫКАЮЩИЙСЯ ПРИ ПОАДНЕ КОМАНДАМ 

НА О ТКЛЮ ЧЕН ИЕ.

/.5  Ь А PH АНТ Ж

Ко м а н д н ы е  с и гн а л ы  ( *П уск%, „О гоп*) п о с ту п а ю т  из

С Х Е М Ы  ТЕЛЕМЕХАНИЧЕСКОГО УСТРОЙСТВА ЛЮБОГО Т И П А ,  

И МЕЮ Щ ЕГО ТОЛЬКО ЗАМЫКАЮЩИХ ВЫХОДНЫЕ К О Н Т А К Т Ы .

Д,АН СОКРАЩЕНИЯ КОЛИЧЕСТВА АППАРАТУРЫ, НЕОВХОДИМОЙ 

ДАН СОЧЕТАНИЯ УСТРОЙСТВА ТЕЛЕ МЕХ АНИКИ СО ЩИТАМИ

УПРАВЛЕНИЯ АГРЕГАТАМИ, ПРЕДУСМОТРЕНА 

ВОЗМОЖНОСТЬ ПРИМЕНЕНИЯ ДЛЯ ТРУППЫ АГРЕГАТОВ ТОЛЬКО 

ОДНОГО ЩИТА С ПРЕДНАЗНАЧЕННЫМИ ДЛЯ ЭТОЙ ЦЕЛИ 

РЕ-АЕ (НАПРИМЕР,РЕЛЕ К1Ц Ы5,К1В, К17 ДЛЯ СХЕМЫ ^0?') 

Ч)ИТЫ УПРАВЛЕНИЯ. ДАЯ ОСТАЛЬНЫХ АГ РЕ ГАТОВ В ГРУППЕ 

ПРЕДУСМАТРИВАЮТСЯ BE* ЭТИЧ РЕЛЕ.

К о л и ч е с т в о  а г р е г а т о в  в  г р у п п е  н е  б о л е е  ч еты р е х

(с м . р и с .З)

В одну ГРУППУ ВКЛЮЧАЮТСЯ А ГРЕ ГА ТЫ , УПРАВЛЯЕМЫЕ  

ОДНИМ СИГНАЛОМ с ДИСПЕТЧЕРСКОГО ПУНКТА.

Содержание этапа  при м ен ен и я  ( в зависимости от

ТЕХНИЧЕСКИХ РЕШЕНИЯ)

Н о м ер  СХЕМЫ i n i ,  гп р ЗПР W ,  9 П Р , ТП Р .В П Р 6 П Р , з п р

МВОТО
ПОДКМОХСИИЙ

реле
Но м е р  ц е п и <ь м г ц а ц

Номерл злучиио! 1 Ь ' , н 30*, N 3 1 ',  " $ г » ,м  "

I .  Не использовать»

<) СХЕМУ ДИСТАНЦИОННОГО УПРАВЛЕНИЯ С ПРИМЕНЕНИЕМ 

ТЕЛЕМЕХАНИЧЕСКОГО УСТРОЙСТВА',

1) КОНТАКТЫ РЕЛЕ В ЦВПИ Ы  (СМ. ТАБЛЛ) .

J. ВЫПОЛНИТЬ ОПЕРАЦИИ АНАЛОГИЧНО П. П. 1,2, ДЛЯ 

в а р и а н т а  \ , ПРОСТАОИВ ОВОЗМАЧЕНИЯ ЯЕЛЕ К I М ,  М 5 Д Л Я  

СХЕМ т . . З П * ,  M M ... Н 47 , д л я  о хвы  М<>...9П1>

(  ПРОДОЛЖЕНИЕ ЭТАПА СМ. А П С Т Ь )

* Л ая исключения самозапуска механизмов агрегата

904-ог-37. в* ш

^ e o S 'Q /
|А*Т

7
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ПРОДОЛЖЕНИЕ ТА6Л. 5

ТЕХНИЧЕСКИЕ РЕШЕНИИ В ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКОЙ 
ЧАСТИ ПРОЕКТА

^РУППА ЩИТОВ УПРАВЛЕНИЯ К* МЯ ЛТРЕГАТАМИ

РИС. Ь

4, А,** КОНКРЕТНОГО ОБЪЕКТА ПРЕДХСМЛТРИВЛЕТОА ОДИН ИЗ 

3 А ВАРИАНТОВ ПИТАНИЯ КЛАПАНА И  АРУЖИОСО ВОЗДУХА ИКАЛА 

ЗАЩИТИ W ЗАМЕРЗАНИЯ. КАЖДЫЙ ИЗ ВАРИАНТОВ ИСПОЛЪШТСН 

в ЗАВИСИМОСТИ Ж УСЛОВИЙ, ъ КОТОРЫХ РАБОТАЕТ АГРЕГАТ.

м  Ь ариант 1

Электропитание клапана наружного возд уха , узла  

ЗАЩИТЫ от замерзания и всех механизмов агрегата 

осуществляется по одной питаю щ ей  линии .

\.г В а р и а н т  п

Электропитание клапана наружного воздуха и узла 

ЗАЩИТЫ от ЗАМЕРЗАНИЯ осуществлено по одной питающей 

ЛИНИИ С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ АППАРАТА ЗАЩИТЫ ( ПРЕДОК РАИ ИТ ЕЛ  ̂

НА ЩИТЕ УПРАВЛЕНИЯ, А ВСЕ МЕХАНИЗМЫ АГРЕГАТА 

ПОДКЛЮЧЕНЫ К ДРУГОЙ ПИТАЮЩЕЙ линии.

4Л Вариант m

В отличие от в а р и а н т а !  аппарат з а щ и т ы  

( п р е д о хра н и те л ь ') не  и с п о л ь з у е т с я

*  Пр е д н а з н а ч е н ы  для с вя зи  устройства  

т е л е м е х а н и к и  со щ и т о м  у п р а в л е н и й  агрегдтом .

Содерж ание  э тап а  п р и м е н е н и я  (  в зависимости  от т е х н и ч е с к и х

РЕШЕНИЙ)

Выполнение операций не тр е в угтс я

U t  и с п о л ь з о в а т ь  п е р е м ы ч к у ;

Н О М Е Р  С Х Е М Ы 4HP, enP.SftP, 5ПР, 7ПР.ВПР ЗПР, 6П Р.З П Р

Но м е р а  з а ж и м о в А Л .  АГВ-4 зм-, з-г

н е  использовать п е р е м ы чк у*

Комер схемы ш ,  г п р ЗПР ‘ им* ,  s » » ,  n t .  ь п р Ш \  9 П Р

НОМЕРА ЗАЖИМОВ м г - 1- . г ’ И з-г-, зг-4 * » г - 4 ;  М -  \ 3 - ? ' ,  3 S - I

f 3 & O S  - о /
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ТАБЛИЦА b

ОЛЕУТРОПРКЕМННК Тип
БЛОКА 
У ПРАВДЕ- 
НИН

Автомат Пяснл*
телу

Т ЕПЛОВОЕ 
РЕЛЕ

!

НАИМЕ­
НОВАН*! 
мсханю- 

мл

Напря­
жение
ПИТАйИА 

В

Min­
ute тъ, 
ПТ Тип I t ,  А Тип 1к.Э,А

S ?к л

С «р О. я  U1 и л
Л» ulо.
•* 1 
5 *ЗЕ

п
11

-звов

атв г<п1.

АЕ
гогб-

40ИЧЗБ

3,45
НМЛ
4400
М В  

пн л го
0«Ц

ТТЛ
ИЮЧЧе г,5 -

15 S S,JO- 
гбтм 5

РТЛ
»«08ДЛС <, -

г, г 6 5430-
гвтч В РТА

МДНС 6 -

3,0 Б SUO-
г«п4 40 РТА

ИКВ*ЧС Б -
БМЗО-
впц

ае
гоцем

-КР136
4С пмл

гмв
ОД!

ТП
НЦДМе <3,5 ппт-л

ВТФ-67,5 6Ы30-
т ц го РтЛ

юм1»4с 46

S o

и

и
-зво в ДМ -

ДЕ
гогв
•4окхзб ОБ

ПМЛ 
4100 
0*4 Б

РТЛ 
т ъ  

0* Ас
0,4 —

%  A

Ал* справок

ДОПОЛНИТЕЛЬНЫЕ пояснения :

I. ПРЕДУСМОТРЕНЫ ДВА ВАРИАНТА ВОЗМОЖНОГО 

ВОЗДЕЙСТВИЯ ЗМЦУПЫ 01 ЗАМЕРЗАНИЯ НА РАБОТУ 

в е н т и л я т о р а .

4.4. При т р е б о в а н и и  о т к л ю ч и т ь  в е н т и л я т о р :

4) ДЛЯ СХЕМ 4ПР,2ПР,^ПР,5ПР; *7ПР,ВПр ВЫПОЛНЕНИЕ 

ОПЕРАЦИЙ НЕ ТР ЕБ У ЕТС Я )

г) для ОСТАЛЬНЫХ СХЕМ НЕОБХОДИМО 

ДЕМОИТИРОВАТЬ ОДНУ И УСТАНОВИТЬ ДРУГУЮ ПЕРЕМЫЧКУ.'

| Номер схемы зп р 6П»; ЭП(>

Номера
аажммов
«СРЕММЧКЙ,
КОТОРОЮМ1НКОА.ЙМО

1AMIUTH- 
?04АТО 43*г* 43-1 зо-г-, зо- <
тетАно-
АИТЬ 43-8», 42 3 0 -2 ; 29

4.г При требовании me о тк л ю чать  в е н т и л я т о р .'

4) ДЛИ СХЕМ Ъ  ПР, БПР, 9 ПР ВЫПОЛНЕНИЕ 

ОПЕРАЦИЙ НЕ ТРЕБ УЕТС Я )

В) ДЛЯ ОСТАЛЬНЫХ СХЕМ НЕОБХОДИМО ДЕМОНТИРОВАТЬ 

одна И ОСТАНОВИТЬ ДРУГУЮ ПЕРЕМЫЧКУ СЛЕДУЮ1ЦИМ ОБРАЗОМ:

Номер охемы 4ПР; 2ПР Ш -  5ПР-, ТОР; БПР
Н О М Е Р А
М И М О В

Й Я Й КГ-
А Е М о т н -
ЗВБМ» «-г-( ,з-< 20-1 )  20-4
ИСТА к о -  
ОПТА « - г ;  ,о го -г , г .

*• ПРЕДУСМОТРЕНЫ д в а  ВАРИАНТА ВПРАВЛЕНИЯ 

ОТКРЫТИЕМ КЛАПАНА НАРУЖНОГО ВОЗДУХА.

2.4 При вари ан те  открытия  по к о м а н д е  

„П уск а гр е г а т а ”  вы п о лн ен и е  о п ераци й  не тр е б уе тс я . 

•.2. ПРИ варианте  открытия после вклю чения

ВЕНТИЛЯТОРА НЕОБХОДИМО СИЯТЬ ПЕРЕМЫЧКУ
11-S) Ч Т 2  В С1ЕМЕ ВПРАВЛЕНИЯ КЛАПАНОМ НАРУЖНОГО

ВОЗДУХА.

5. Для УПРАВЛЕНИЯ АГРЕГАТАМИ МОГУТ ВМТЬ 

ПРИМЕНЕНЫ 4ЦИТЫ 1ЦЧПВ, 1ЦЧПЗИ, ЗАКАЗЫВАЕМЫЕ 

ПО ОПРОСНОМУ ЛИСТУ в СООТВЕТСТВИИ С ти п о в ы м и  

МАТЕРИАЛАМИ ДЛЯ ПРОЕКТИРОВАНИЯ 9 0 Ц - 0 2 “ 4 5 .& 5 ,

9 0 Ц - 0 2 - З Ц .& 7 .

Б ТАБЛ. *7 ПРИВЕДЕНЫ СРАВНИТЕЛЬНЫЕ 

ХАРАКТЕРИСТИКИ COOT БЕГСТВУ 40 Ц  ИХ 4ЦИТ0 В И 

УКАЗАНИЯ ПО ИХ ПРИМЕНЕНИЮ.

К Типы постов управления В перечнях

ЭЛЕМЕНТОВ К ОХЕМАМ Э Л ЕКТРИ ЧЕС КИ М  

ПРИНЦИПИАЛЬНЫМ ОПРЕДЕЛЯЮ ТСЯ П*И 

КО НКРЕТНО М  ПРОЕКТИРОВАНИИ,

904- 02- 37 .88
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В|ИТ УПРАВЛЕНИЯ АГРЕГАТОМ 
(ЬИЪ АППАРАТУР* РЕГУАИРСВАНИЯ)

Щ VTT У ПРАВ АЕИИ9 
ВЕНТКАМЕРбИ \1\ЧП’6, \4МПЗЦ

При п р и м е н е н  и и <д у п з (
<Ц4ПЗН* В ЭТОМ 1ЦИТЕ 
НЕОБХОДИМО ЬСТАНОВИТЬ 
ПЕРВМММКИ МЕЖДУ 
САЕДЗ*ЦИМ»| ЗАЖИМАМИ

П р и м е ч а н и е

ОбОЗИАЧШЕ Га б а р и т и , м м Масса ObWWWMHE Га б а р и т ы , мм Масса,
кг

Ш и р и ­
на

Г л т -ЦА
Ь кл -

ТА
ЦТ ш ири­

на
ГАЛИ­

НА
Iw c F

ТА
ЯЧ1. (Н 500 500 <гоо 65 1ЦУПЗМ- 00 < 600 500 <200 66 78*, <1

иру». ш 100 600 <600 « г — — — — — —
1ЦВЕЗК 100 600 ггоо <65 ХЦЫПЗи 024 (ООО 600 ггоо <ЭЬ 78) 67

9У<. < 600 550 <000 73 1ДУПЗ- оо< 600 500 <гоо вг VV, «7
ЯЧ1. Е 600 500 <гоо 6? — — — — — —

\ЦЧ1. ъ 600 600 ггоо <39 ц у п у о гц <ооо 600 ггоо 49Ц 78; 61
Ц У<. 4Н 100 600 <600 и ц ЦУПЗН-ОАб 100 600 <600 <46 9>7-, 26; г 1 Дар Да рК; АКР),15;

а п р «
ЩЧ1. 5Н 100 600 ггоо <56 — — — — — —

1ЦЧ<. 6Н воо «00 ггоо <вз Ц)ЧМИ - к » <гоо 600 ггоо гзо 1̂ 8 -

Щ Ш . Ц <оо 600 «00 < м Ц 9 М - 0Ц6 100 <00 « 0 0 <43 9 )7 ,  г с , м Дар Ап«;Ш д <*, 
АПР5

<ЧН5 100 600 <000 <44 ~  • — — — — —
<ЦЧ1. € №0 600 ггоо <60 ОЩПА-ООВ <гоо €00 ггоо ггб •г-6

<дм<. i h то «00 <600 (КЗ В)ВПВН-0»0 600 600 <000 <&е г< ;г< (jjlP̂ nPOvAPP1, IV,

и « < . он м <00 ггоо <40 — — — — — —

о«<. вн ВОО ; т ггоо <бг < о ш н ~  « г (ООО «00 ггоо г о с —

«У». 7 ВОО $00 <гоо во <ЦЧИЗ-090 €00 <00 <600 < з г г б ; г«
А̂РДНРВ; АИР1,<5

«HSI. t то 600 <6»0 « а — — — — — —

ЦН»- 9 ТОО €00 ггоо <19 ц я п ь -м г <000 соо ггоо го г —

\

i

* ПРИМЕНЕНИЕ <АИТОВ <ЦЧПЗ> 1ЦУПЗЦ ВОЗМОЖНО 
ПРИ САЕД,*ЮЦИ* ГОЛОВИНУ*.

1) В Р И  O T O I T C 1 Ь У П 1  Д О П О Л Н И Т Е Л Ь Н О Г О  К Х А Н  А И Д  

Н А Р У Ж Н О Г О  О О б ^ т * ,

г) п р и  м о щ н о с т и  э л е к т р о д в и г а т е л я  в е и т и а н т о р а  >  ( 5  к В т .

* * Д , А Н  А Г Р Е Г А Т О В  Д П Р  8 , 3  ;  Д П Р < 0  В Ь У П О Д Ц Е Ц И Е  

С К А З А Н Н Ы Х  П Е Р Е М Ы Ч Е К  Н Е 1 Р Е М Е Т С Н .

^ 3 & & s a s
pgr

* ю
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Типовые материалы для проектирования 904-02-37.88
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