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Типы и основные параметры
Industrial aggregate-module robots. 
Acting angular movement modules. 

Types and main parameters
ОКП 38 7500

гост
27312-87

Срок действия с 01.07.60
до 01.07.93

Несоблюдение стандарта преследуется по закону

Настоящий стандарт распространяется на исполнительные мо­
дули (далее — ИМ) углового перемещения с одной степенью по­
движности, применяемые в составе промышленных роботов агре­
гатно-модульной конструкции для перемещения и ориентации 
присоединяемых модулей (агрегатов) в пространстве.

Стандарт не распространяется на ИМ углового перемещения, 
используемые в роботах, выпуск которых начат до 01.07.88.

1. типы
1.1. ИМ углового перемещения по ориентации оси поворота в 

пространстве при функционировании разделяют на следующие 
типы:

1 — с вертикальной ориентацией оси;
2 — с горизонтальной ориентацией оси;
3 — с изменяемой ориентацией оси.
1.2. ИМ углового перемещения по виду привода разделяют 

на модули:
А — с электромеханическим приводом;
£  — с гидравлическим приводом;
В — с пневматическим приводом;
Г — с комбинированным приводом.
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2. О С Н О В Н Ы Е  П А Р А М Е ТР Ы

2.1. Основные параметры ИМ углового перемещения должны 
соответствовать указанным в таблице.

Наименование параметра Значение параметра Предельное
отклонение

Номинальный крутящий мо­
мент на выходном звене, Н • м

1 « 2А * 1071,
где £ =  0; 1; 2; 3
п ~ —1; 0; 1; 2; 3; 4

±10%

Максимальное угловое пере­
мещение выходного звена

По ГОСТ 26062—84 —

Максимальная угловая ско­
рость перемещения выходного 
звена, град./с

15; 30; 45; 60; 75; 90; 
105; 120; 150; 180; 210; 
240; 270; 300; 330; 360; 
420; 480

±10%

Максимальная абсолютная 
погрешность воспроизведения 
заданного положения выход­
ного звена, град.

1-2*.10™, 
где 6=0; 1; 2; 3 
т ~ — 3; —2; —1

±10%

2.2. П р и м е р  у с л о в н о г о  о б о з н а ч е н и я  ИМ углового 
перемещения типа 2 исполнения А с номинальным моментом на 
выходном звене 4000 Н м:

ИМУ-2-А-4000
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Группа П70

Изменение № 1 ГОСТ 27312—87 Роботы промышленные агрегатно-модульные. 
Исполнительные модули углового перемещения. Типы и основные параметры
Утверждено и введено в действие Постановлением Государственного комитета 
СССР по управлению качеством продукции и стандартам от 30.10.90 № 2748

Дата введения 01.07.91

Вводную часть дополнить абзацем: «Требования стандарта являются обя­
зательными».

Таблица. Параметры «Максимальное угловое перемещение выходного зве* 
на» и < Максимальная абсолютная погрешность воспроизведения заданного по­
ложения выходного звена, град» изложить в новой редакции:

(Продолжение см. с. 146)



(Продолжение изменения к ГОСТ 27312— 87)

Наименование параметра Значение параметра Предельное отклонение

Максимальное угловое 15; 30; 45; 60; 90; 120;
перемещение, град 180; 210; 240; 270'; 300; 

340; 360; 400 и более
± ю %

Максимальная погреш­
ность позиционирования

По ГОСТ 26050̂ —89 

(ИУС № 1 1991 г.)
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